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Resolução (compacta): 

 
Ver nota 1 no fim
 



 

 

Ver nota 2 no fim

Ver nota 3 no fim 

 



 

 
 

Nota 1: A aplicação do T. Thévenin refere-se a toda a malha da entrada, i.e., desde a fonte Vi até à 
entrada inversora que é uma massa virtual. 

Nota 2: Recorda-se que, sendo 
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resulta, sucessivamente: 
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Tomando o desenvolvimento em série de McLaurin da exponencial, vem: 
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ve Td  e como, para VT = 25 mV, desde que seja vd < 10 mV, o erro 

resultante de ignorar os termos de ordem superior ou igual à segunda é suficientemente 
pequeno, vem: 
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suporte da utilização do modelo para pequenos sinais. 
Nota 3: A expressão: 
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TD
VVV  permite, através de um processo iterativo extremamente rápido, 

obter os valores indicados. De facto, tomando como valor inicial o valor de VD = 0,731 V, já 
obtido atrás para ID = 5 mA, resulta: 
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= −TD VV  e com uma segunda iteração: 
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= −TD VV  pelo que o valor VD = 0,731 V é suficientemente 

aproximado. 
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