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3 BOLSAS DE INVESTIGACAO POS-DOUTORAL (M/F)

Encontra-se aberto concurso para a atribuicdo de 3 (trés) Bolsa de Investigagdo Pds-Doutoral, no dmbito do
Financiamento Programatico - UIDP/00147/2020 da Unidade de Investigacdo - Centro de Sistemas e Tecnologias -

SYSTEC - financiada por fundos nacionais através da FCT/MCTES (PIDDAC).

AREA CIENTIFICA

Matematica, Matematica Aplicada, Ciéncias de Computac¢do, ou em areas afins.

REQUISITOS DE ADMISSAO
Esta bolsa de investigacdo pods-doutoral sé pode ser concedida desde que se verifiguem cumulativamente os

seguintes requisitos:

a) O grau de Doutor em Matematica, Matematica Aplicada, Ciéncias de Computagdo ou em areas afins
tenha sido obtido nos trés anos anteriores a data da submissdo da candidatura a bolsa;

b) Ainvestigacdo pds-doutoral seja realizada em entidade de acolhimento distinta da entidade onde foram
desenvolvidos os trabalhos de investigacdo que conduziram a atribui¢do do grau de doutor;

c) N3o exceder, com a celebragdo do contrato de bolsa em causa, incluindo as renovagdes possiveis, um

periodo acumulado de trés anos nesta tipologia de bolsa, seguidos os interpolados.

Caso a habilitagcdo tenha sido conferida por instituicdo de ensino superior estrangeira, a mesma tem de obedecer
ao disposto no Decreto-Lei n.2 66/2018, de 16 de agosto, devendo quaisquer formalidades ai estabelecidas estar

cumpridas até a data do termo do prazo para a candidatura.

PLANO DE TRABALHOS
O bolseiro serd integrado na equipa de investigagdo do Centro de Investigagdo em Sistemas e Tecnologias
(SYSTEC), no ambito das actividades em curso, que tém como objectivos principais:

e Efetuar trabalho de investigacdo fundamental e de desenvolvimento em sistemas, controlo,
optimizacdo, estimagdo, robédtica, e a articulagdo destas disciplinas em arquitecturas de sistemas
ciber-fisicos para redes de sistemas e de veiculos, gestdo de energia, com enfase na integracdo de
renovaveis e mobilidade na rede, e sistemas de produgdo, com base essencialmente nas seguintes
grandes areas cientificas nucleares de electrotecnia, matematica aplicada, e ciéncias de computagao

(incluindo “data science”). Os desenvolvimentos visam, ndo sé criar impacto nestas areas, como
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também responder aos desafios da sociedade, nomeadamente, nos contextos académico, natureza

e ambiente, industria, servicos e empreendedorismo.

e  Contribuir para a valorizagdo e transferéncia de conhecimento e produtos para a sociedade.

Para garantir uma eficiente materializagdo dos objectivos da UI&D SYSTEC, esta esta organizada por forma
a assegurar a operacionalidade do didlogo com os diversos actores, tendo em considerac¢do a evolugdo dos
desafios da sociedade segundo quatro Vectores de Intervengao:

e CONTROL: Sistemas, controlo, optimizagdo, estimacao e “data science”. Sendo a actividade focada
em investigacdo fundamental nas areas da teoria do controlo 6ptimo, controlo baseado em
optimizagdo, estratégias de controlo direcionadas por aplicagdes, modelacdo e estimacgdo, sistemas
de larga-dimensdo, distribuidos e sistemas estruturados, os desafios cientificos sdo inspirados por
desafios colocados por contextos de aplicagdao, desenvolvimento de algoritmos de estimacgao,
optimizacdo e controlo e protétipos para aplicagdes com um vasto espectro, fornecendo ndo sé
métodos e e ferramentas para os outros Vectores de Intervengdo, como também noutras
importantes aplicagbes, sendo de salientar saude e qualidade de vida, e a agricultura.

e NET: Sistemas e tecnologias de veiculos robdticos e outros dispositivos em rede. Sendo fortemente
interdisciplinar e requerendo uma base fundamental robusta - pois combina desenvolvimentos
fundamentais de teoria de sistemas e controlo, optimizagdo e controlo éptimo, sistemas hibridos,
verificagdo e acessibilidade, redes de sistemas de controlo, arquiteturas computacionais para
capacidades deliberativas e robdtica mével - tem o objetivo de desenvolver, promover e transferir
sistemas avangados de engenharia e tecnologias com foco especial em cendrios de opera¢des em
rede de multiplos veiculos robodticos (tele-operados e auténomos) aéreos submarinos e de
superficie.

e ENERGY: Sistemas inteligentes e tecnologias de energia e mobilidade. Endereca os desafios que
emergem dos conceitos e tecnologias relacionadas com os novos sistemas de geragao renovavel,
novos sistemas de tracdo elétrica, sistemas inteligentes distribuidos de energia, incorporando
tecnologias electrénica de poténcia em todos os sistemas de energia, a fim de beneficiar as fontes
de energia primarias renovaveis e otimizar a utilizacdo da energia pela sociedade.

e MANUFACTURING: Sistemas ciber-fisicos para manufatura. Estd centrada no projeto,
implementacgdo e validagdo de componentes inteligentes para sistemas avangados de manufatura
que introduzem inteligéncia nos processos industriais e contribuem para o surgimento das fabricas

do futuro, implementando novas abordagens relacionadas aos sistemas de producao ciber-fisicos.

LEGISLACAO E REGULAMENTAGAO APLICAVEL:
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O concurso rege-se pelo presente Aviso de Abertura, pelo Regulamento de Bolsas de Investigacdo da FCT, aprovado
pelo Regulamento n2 950/2019, publicado na Il Série do DR de 16 de dezembro de 2019, pelo Estatuto do Bolseiro
de Investigagdo aprovado pela Lei n.2 40/2004, de 18 de agosto, na redagdo em vigor, e pela demais legislagdo

nacional e comunitaria aplicavel.

LOCAL DE TRABALHO
O trabalho sera desenvolvido no Instituto de Sistemas e Robdtica, sob a orientacdo cientifica de um Membro

Integrado da Unidade de I&D SYSTEC (https://systec.fe.up.pt), coordenada pelo Professor Doutor Anténio Pedro

Rodrigues Aguiar.

DURAGAO DA BOLSA E REGIME DE ATIVIDADE

A bolsa terad a duragdo de 5 (cinco) meses, com inicio previsto em Julho de 2023, em regime de exclusividade,
eventualmente renovavel até ao limite de 3 anos, e nunca ultrapassando a duragao maxima do projeto.

Caso os procedimentos de contratagdo ndo permitam que a bolsa tenha a duragdo minima de 3 meses
consecutivos de acordo com o n2 6 do art.2 72 do Regulamento de Bolsas de Investigacdo da FCT, a bolsa ndo sera

atribuida.

COMPONENTES DA BOLSA

Aos bolseiros é atribuido um subsidio mensal de manutengdo, no valor de 1.741,00 € (mil e setecentos e
guarenta e um euro), nos termos da tabela constante do Anexo | do RBI da FCT

(https://www.fct.pt/apoios/bolsas/valores). A bolsa pode ainda incluir outras componentes, nos termos que

constam do artigo 182 do RBI da FCT e pelos valores previstos no seu Anexo Il.

Todos os bolseiros beneficiam de um seguro de acidentes pessoais relativamente as atividades de
investigacdo, suportado pelo ISR.

Todos os bolseiros que n3dao se encontrem abrangidos por qualquer regime de protecdo social podem
assegurar o exercicio do direito a seguranca social mediante adesado ao regime do seguro social voluntario,
nos termos do Cddigo dos Regimes Contributivos do Sistema Previdencial de Segurancga Social, assegurando

o ISR os encargos resultantes das contribuicdes nos termos e com os limites previstos no artigo 102 do EBI.

PAGAMENTOS DAS COMPONENTES DA BOLSA
Os pagamentos devidos ao bolseiro sdao efetuados através de transferéncia bancaria para a conta por este
identificada. O pagamento do subsidio mensal de manutencdo é efetuado no dia 23 de cada més, ou no caso

deste coincidir com final de semana ou feriado, no dia util anterior.
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METODOS DE SELECAO

A sele¢do do bolseiro basear-se-a numa avaliagdo curricular que incidird sobre o mérito do candidato e sera
realizada entrevista aos candidatos cuja classificagdo na avaliagdo curricular seja igual ou superior a 4 pontos para

a referida componente do processo de avaliagdo. Os critérios de avaliagdo da componente curricular sdo:
Classificagdo avaliagdo curricular (AC) = 40% * AC1 + 30% * AC2 + 20% * AC3 + 10% * AC4

AC1 - Perfil académico do candidato: Doutoramento em Matematica, Matematica Aplicada, Ciéncias de
Computacdo (5 pontos); Doutoramento em dreas afins (3 pontos);

AC2 - Participagdo em projetos de 1&D em drea relevante para o projeto de investigagdo (5 pontos);
Participagdo em projetos de I&D em areas afins para o projeto de investigacdo (2 pontos).

AC3 - Publicagdes relevantes (1 a 5 pontos).

AC4 - AC4 - Carta de motivagdo que permitira avaliar a proficiéncia em inglés e a motivagdo do candidato

(1 a5 pontos).

Ap0s analise da documentacgdo submetida, a Comissdo de Selegdo entrevistara os 4 melhores classificados, onde

sera verificado:
Classificagdo entrevista (CE) = 50% * E-C1 + 25% * E-C2 + 25% * E-C3
E-C1 - Conhecimentos e motivagdo para o exercicio da fungao:
Excelentes conhecimentos e motivagdo —4 a 5 pontos
Bons conhecimentos e boa motivagdo — 2 a 3 pontos

Auséncia de conhecimentos ou de motivagao — 0 a 1 pontos

E-C2 - Atitude (avalia o comportamento do candidato em termos de capacidade de trabalho em equipa, capacidade
de gestdo de conflitos, capacidade de persuasdo, apresentagao e confianga)
Atitude excelente —4 a 5 pontos
Atitude adequada — 2 a 3 pontos

Atitude desadequada — 0 a 1 pontos

E-C3 - Capacidade de expressdo e fluéncia verbal em portugués e/ou inglés (coeréncia e clareza discursiva, riqueza
vocabular, capacidade de compreensdo e interpretagdo das questdes colocadas).
Muito boa capacidade de expressdo, comunicagao ou interpretacdo —4 a 5 pontos
Boa capacidade de expressdo, comunicagdo ou interpretagdo — 2 a 3 pontos

Dificuldade de expressdao, comunicagdo ou interpretagdao — 0 a 1 pontos

A classificacdo final dos candidatos entrevistados sera calculada com base nos seguintes critérios e factores de
ponderagdo:

Classificagdo final (CF) = 60% * AC + 40% * CE
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e Pontuacgdo da avaliagdo curricular — fator de ponderagdo 60%

e Pontuacgdo da entrevista (1 a 5 pontos) — fator de ponderagdo 40%

N3o sdo elegiveis para concessdo de bolsa os candidatos cuja candidatura seja avaliada com uma classificagdo

final inferior a 4 (quatro) pontos.

COMPOSICAO DO PAINEL DE AVALIACAO
Composigdo do Painel de Avaliagdo:
Presidente: Professor Doutor Anténio Pedro Rodrigues Aguiar
Vogal Efetivo: Professor Doutor Roman Chertovskikh
Vogal Efetivo: Professor Doutor Gil Manuel Magalhdes de Andrade Gongalves

Vogal Suplente: Professor Doutor Fernando Arménio da Costa Castro e Fontes

FORMA DE PUBLICITACAO/NOTIFICACAO DOS RESULTADOS
Os resultados da avaliagdo serdo divulgados através de email, para o enderego de correio eletrénico indicado no

processo de candidatura.

REQUISITOS DE CONCESSAO DE BOLSA
Os seguintes documentos terdo de ser obrigatoriamente remetidos, aquando da eventual concessao da

bolsa, para efeitos da sua contratualizacdo:

a) Copia do(s) documento(s) ou elementos constantes no(s) documentos de identificacdo civil e fiscal;
b) Cépia dos certificados de habilitagdes dos graus académicos detidos;
c) Apresentacdo do registo de reconhecimento dos graus académicos estrangeiros e conversdo das

respetivas classificacOes finais para a escala de classificagcdo portuguesa, caso aplicavel;

A concessdo da bolsa encontra-se ainda dependente:

e do cumprimento dos requisitos previstos no presente Aviso de Abertura;

e do resultado da avaliagdo cientifica;

e da inexisténcia de incumprimento injustificado dos deveres do bolseiro no ambito de anterior contrato

de bolsa financiada, direta ou indiretamente, pela FCT;

e da disponibilidade orgamental da UI&D SYSTEC.
A falta de entrega de algum dos documentos necessarios para completar o processo de contratualizacdo da
bolsa, no prazo de 6 meses a partir da data de comunicacdo da decisdo de concessdo condicional da bolsa,

implica a caducidade da referida concessao e o encerramento do processo.
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PRAZO DE CANDIDATURA E FORMA DE APRESENTACAO DAS CANDIDATURAS
O concurso encontra-se aberto no periodo de 01/06/2023 a 14/06/2023 (até 23h59m, hora local).

As candidaturas devem ser formalizadas, obrigatoriamente, através email para isrp@fe.up.pt e sas.isr@fe.up.pt

indicando a referéncia do projeto no assunto (ISR-PROG-3BPD SYSTEC), acompanhadas dos seguintes

documentos:

e Certificado comprovativo das habilitagGes académicas;

e  Curriculum Vitae detalhado;

e (Carta de motivagao redigida em inglés;

e Declaragdo sob compromisso de honra de que cumpre o requisito constante da alinea c) dos requisitos
de admissdo (modelo abaixo)

e  Outros documentos considerados relevantes pelo candidato.

De forma a garantir a leitura de todos os documentos, o formato preferencial de gravacdo é o Portable Document

Format (.pdf).
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(MODELO)
DECLARACAO SOB COMPROMISSO DE HONRA

Eu, (identificagdo do bolseiro), portador do Cartdo de Cidad&do / Visto / Titulo de

Residéncia n.? , valido até / / , declaro sob compromisso de honra, nos

termos da alinea e) do n.2 3 do artigo 7.2 do Regulamento de Bolsas de Investigacdo da FCT,I.P. - Regulamento
n.2 950/2019, de 16 de dezembro, que n3o excederei, com a celebragdo do contrato de bolsa em causa,
incluindo as renovacgdes possiveis, um periodo acumulado de trés anos nesta tipologia de bolsa, seguidos os

interpolados.

Porto, / J

(Assinatura do Candidato)
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