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Tema 

Construção de uma estratégia simples para uma equipa de futebol robótico simulado 2D. 

 

Descrição Geral 

Utilizando o código fonte fornecido pelos docentes da equipa de futebol robótico simulado 

FCP Agent, construir um módulo simples de decisão que permita à equipa jogar um jogo de 

futebol robótico simulado, implementando algumas das estratégias de robótica cooperativa 

descritas na disciplina. Esclarecimentos adicionais podem ser obtidos junto dos docentes da 

disciplina.  

 


