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Tema 

Módulo de Percepção/Acção para um Robô AIBO ERS7 

 

Descrição Geral 

Deve ser construído um módulo simples de locomoção, evitando obstáculos para um robô 

AIBO ERS7. O módulo deve ser capaz de implementar um esquema de locomoção simples 

(utilizando as quatro patas do robô) e utilizar os sensores de proximidade do robô para 

detectar obstáculos, evitando colidir com estes. Esclarecimentos adicionais podem ser obtidos 

junto dos docentes da disciplina.  

 


