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Tema 

Módulo de Visão para um Robô AIBO ERS7 

 

Descrição Geral 

Deve ser construído um módulo simples de visão para um robô AIBO ERS7 que permita 

identificar e seguir dois/três objectos distintos (por exemplo uma bola cor de rosa e uma chave 

de parafusos laranja). O módulo deve ser capaz de procurar os objectos e indicar (através de 

som ou outro meio adequado) sempre que detectar os objectos conhecidos. O módulo deve 

também ser capaz de seguir a movimentação dos objectos no espaço (sempre que estes 

estiverem visíveis) de uma forma a definir pelos alunos. Esclarecimentos adicionais sobre o 

mini-projecto podem ser obtidos junto dos docentes da disciplina.  

 


